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Сурет 2. Шуды азайту кҥші 3-ке және 9-ға тең болғандағы fastNlMeansDenoising 

функциясының орындалу нәтижелері 
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Қазіргі уақыта теңіз және ӛзен кемелерінде басқа автоматты жҥйелермен қатар 

кеменің бағыт бойынша қозғалысын автоматты басқару  жҥйелері кеңінен қолданылады. 

Олар сондай-ақ авторӛлдегіштер деп те аталады. Бҧл жҥйелер кеме автоматикасында ең 

маңызды және жауапты жҥйелер болып табылады. Теңізде жҥзудің қауіпсіздігі және 

кемелердің техника-экономикалық кӛрсеткіштері осы жҥйелердің сапасы мен сенімділігіне 

тәуелді.  

Бағытты басқару есептері аясында сәйкесінше бірінші және екінші ретті Номото 

матемикалық модельдері қолданылады [1]: 
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