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Ғылыми жетекшісі – Әубәкір Д.Ә.  

 

Кіріспе. Роботты басқарудың интеллектуалды жүйесінің блок-сұлбасының ерекшелігі 

– бұл сенсорлық құрылғылардың кӛмегімен нысанды және оның күйін тану функциясын 

және орындалатын іс-әрекеттерді ӛзінше үйрене алады – оқушы баланың нақ ӛзіндей: 

бірнәрсені оқыған соң бірнәрсеге үйренгені секілді. Бұл робот түрі әмбебап және қоршаған 

ортаға бейімделеді, сондай-ақ роботты оңай басқаруға болады, ӛйткені ол кӛп қимыл-

әрекетке ӛзі-ақ үйренеді. 

1 Интегралдық роботтың оқып-ҥйрену жҥйесінің функциясы 

Қазіргі заманауи ӛмірді ақпараттық технологияларсыз елестету ӛте қиын. Қоғамның 

ақпараттандыруға қарқынды ӛтуі ақпараттық технологиялардың адам қызметінің түрлі 

салаларына барынша терең енуін негіздейді. 

Н.Ә. Назарбаев «Қазақстанның үшінші жаңғыруы: жаһандық бәсекеге қабілеттілік» 

атты Қазақстан халқына Жолдауында «Әлемде кезекті, Тӛртінші ӛнеркәсіптік революция 

басталды. Табысты ӛткен екі жаңғыру арқылы баға жетпес тәжірибе жинақтадық. Біз енді 

алға батыл қадам басып, Үшінші жаңғыруды бастауға тиіспіз. Біз цифрлық технологияны 

қолдану арқылы құрылатын жаңа индустрияларды ӛркендетуге тиіспіз» деп атап кӛрсетті. 

Сол себепті, бүгінгі таңда білім беру ұйымдарында тӛртінші ӛнеркәсіптік революцияның 

элементтерін: автоматтандыру, роботтандыру, жасанды интеллекті ендіру дамудың негізгі 

факторы ретінде қарастырылуда. 

Робототехника – математика, физика, информатика, технология, инженерия және т. б. 

негіздерін ӛзара ықпалдастыруды кӛздейтін пәнаралық курс. Қазақстандық білім беру 

бағдарламаларында робототехника маңызды мәнге ие болып отыр. Қазіргі таңда жасанды 

интелектті жобалауға арналған бірден-бір бағдарлама – ARDUINO модулі. Бұл жобаның 

негізі – мамандандырылған тілде контроллер үшін код жазуға болатын базалық аппараттық 

модуль және бағдарлама, әрі ол бұл модульді қосуға және бағдарламалауға мүмкіндік береді. 

2 Зерделі-санаттық – интеллектуалды жҥйелер [5, 30 б.] 

а) Тұжырымдамалық сұлба:  
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санаттық көзі 

Жаңа білімді зерделі-санаттық 

жолмен зерделеуші 

Білімге қанықтыру, 

білімін толықтыру 
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 .    ARDUINO 1.8.5  Proteus 8.5 
   . 
  ң ң      

PROTEUS       .  PROTEUS 8 
Professional  .     .  

4 ARDUINO   і 
const int trigPin = 13;//   -  

const int echoPin = 12;//   -  

const int IN1 = 7;//    ң  

const int IN2 = 6; 

const int IN3 = 5;  

const int IN4 = 4;// ң  ң    
 PWM ң   ң     ң   ,  

     

long duration;//  

int distance;//  

void setup() {//     : 
Serial.begin(9600);//    

pinMode(trigPin,OUTPUT);//1    1   
pinMode(echoPin,INPUT);//1    1   
pinMode(IN1,OUTPUT);// 2   1-  

pinMode(IN2,OUTPUT);// 2   2-  

pinMode(IN3,OUTPUT);// 2   3-  

pinMode(IN4,OUTPUT);// 2   4-  

} 

void loop() {// ң ң      

digitalWrite(trigPin,LOW);//  

delayMicroseconds(2);// 2  ң 

digitalWrite(trigPin,HIGH);// ң   

delayMicroseconds(10);// 10  ң 

digitalWrite(trigPin,LOW);//    

duration = pulseIn(echoPin,HIGH);// ң   

distance = duration*0.034/2;//   

Serial.println(distance);//  ң  

if(distance > 50){ //   50   

  //  ң   

  digitalWrite(IN1,HIGH);//   

  digitalWrite(IN2,LOW);//   

   digitalWrite(IN3,HIGH);//   

  digitalWrite(IN4,LOW);//   ,    

  } 

 else{ //  - ң     ,     

    digitalWrite(IN1,LOW);//  1    

  digitalWrite(IN2,LOW);//  1    

   digitalWrite(IN3,LOW);//  2    

  digitalWrite(IN4,LOW);//  2    

  } 

} 

5  PROTEUS- і .    
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  , 31 ң  2017 . http://www.akorda.kz 
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