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Кіріспе. Заманауи интеграцияланған қорғаныс жүйелерінің бағдарламалық-

аппараттық жүйелері кез келген ӛнеркәсіптік, қоғамдық және күнделікті техникаларды әр 

түрлі қиындықтағы тапсырмаларды орындай алады. Қорғаныс комплекстерінің ең маңызды 

бӛлігі ретінде видеобақылау жүйелері болып табылады. Интеллектуалды жүйенің базалық 

принципі – танымпаздық пен суреттерді анализдеу негізіндегі видеоаналитика. Оның ең 

басты жүйесі – танымпаздық. 

1. Танымпаздық  

Танымпаздық – персонаны беті арқылы тану және фотобейнелерде автоматты 

локализациялау үшін қолданылатын практикалық бағдарлама. Бұл жүйелердің пайда болуы 

электрондық есептегіш машиналар мен оның жалғасы болып табылатын компьютерлік 

техиканың жасалуымен, дамуымен тікелей байланысты. Алдымен мәтінді ӛз бетінше тани 

алатын жүйелерді жасақтау қолға алынды. Мәтіндерді танудан кейін сызбаларды, 

сұлбаларды, суреттерді тануға кӛшті, сонымен қатар дыбыстарды, тозығы жеткен нота 

түрінде жазылған музыкалық шығармалар танылып, қайта жаңғыртылды. Соңында бұл іс 

техниканың кӛмегімен бейнелерді тануға дейін жетілдірілді. Танып білудің техникалық 

жолдары мен құралдары бейімделудің техникалық құралдарының жасалуына жол ашты. 

Қоршаған ортаға бейімделе алатын, алдын ала белгісіз жағдайларға дағдылана алатын 

техникалық жәдігерлер жасау қолға алынды. Ол үщін арнайы әдістер жасалды, олардың 

алгоритмдері жасақталып, бағдарламалық жолмен танып білу және бейімделу мүмкін болды. 

Бұндай техникалық жетістік роботтардың жаңа түрін дүниеге әкелудің басы болды, соның 

арқасында адаптивті – бейімді, бейімделгіш робот (роботтардың екінші буыны) және 

интегралданған робот (роботтардың үшінші буыны) пайда болды. Олар роботтардың бірінші 

буыны болып есептелетін манипуляциялық роботтардың жалғасы ретінде жетілдірілді.  

 
1-сурет - Танымпаздық жүйесі 

 

Танымпаздық жүйесінің тұжырымдамалық сұлбасы: 
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 ң   PROTEUS  . 

2.1 ARDUINO  - : 
int R = 7; //  

int D = 6; //  

charval; 

void setup() { 

  // put your setup code here, to run once: 

Serial.begin(9600); //   

pinMode(R,OUTPUT); //   

pinMode(D,OUTPUT); //   

Serial.println("Akbolaetoti?"); //  

} 

 

void loop() { 

if(Serial.available()){ //  ң  

val = Serial.read(); 

Serial.println(val); 

  } 

if(val == 'A'){ //       

digitalWrite(R, HIGH); 

digitalWrite(D, HIGH); 

  } 

if(val == 'T'){//       

digitalWrite(R, LOW); 

digitalWrite(D, LOW); 

    } 

} 

 
                                                    

 
                                                                                                 

  (  , ,                                                 (  ң  

   )                                 - )       

 

  

уд ң те к л қ 
құ лд  

у  

п д қт  
е ке е от п, 

ұ  і теу 

 

у 

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

2

http://www.tcpdf.org


125 
 

         
   .    ң PROTEUS 

        
 : 
 

        
 

2 –  – PROTEUS      
   

 

:       
ARDUINO   , PROTEUS   

  ң  ARDUINO ң  
. 

 

  і і і 
1.    STEP 7 v 5.3. Siemens AG, 2004. 602 c.  

2.  . .  ң .   . Bases of 
systems theory. / / Textbook. :  , 2011, 500 . ISBN 

9965-31-382-2. 

 

 

 621.391.037.3 

 І   І І 

 

   

kuanish.zh@mail.ru 

.     , ,  

  – . .  

 

  і і  -      
 ,    ң    . 

ң,  ң     
ң        ң  

,    ң     
,     . 

        
   . ң     ң  

ң ң   ;     
  ң     .  ң ,  

,          
. 

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

3

http://www.tcpdf.org

	output
	1-sekciya-nio-2019

	Untitled_110
	Untitled_111

