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помощи характеристики можно определить другие основные качественные показатели 

датчика и его конструктивные размеры. 

Выводы. 

На основе рассмотрения рабочего процесса дозирования на ленточном дозаторе была 

продемонстрирована возможность применения центробежного регулятора Уатта для 

обеспечения работы данного устройства. 
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Аннотация. Рассмотрена беговая дорожка, составленная из дуг окружности и 

параболы (коник).При переходе через точку излома (стыковки) скорость движения скачком 

меняет своё значение. До точки излома скорость одна, после - другая. Для того чтобы 

исключить скачок скорости необходимо вставить сглаживающий переходной участок в виде 

другой коники. Используя метод инженерного дискриминанта найдены коэффициенты 

Лайминга. Определены вид переходной коники и ее уравнение, которая обеспечивает 

гладкость беговой дорожки. 

Введение. Одним из эффективных методов повышения производительности машин 

для уплотнения является использование вибровозбудителей планетарного типа. Широко 

применяются симметричные планетарные вибровозбудители с круговой беговой дорожкой. 

Мало исследована механика вибровозбудителей с некруглой, комбинированной формой 

беговой дорожки. Имеются ряд научных работ[1-4], посвященных исследованиям 

кинематики и динаимики асимметричного планетарного вибровозбудителя.Однако, при этом 

не были учтены некоторые кинематические параметры, а таже требуют уточнения 

примененные аксиоматика и методы. 

На практике требуется, чтобы в местах стыковки составные коники были 

гладкими.Место стыковки является точкой излома, обладающая тем свойством, что ветви 

коники, на которые эта точка делит исходную беговую дорожку, имеют в этой точке 

различные касательные.Таким образом, при переходе через точку излома скорость 

движенияинерционного элемента скачком меняет своё значение. Скорость элемента до точки 

излома будет одна, после -  другая,так что в самой точке излома скорость имеет разрыв. 
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